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менениях к настоящему стандарту публикуется в ежегодном (по состоянию на 1 января текущего 
года) информационном указателе «Национальные стандарты», а официальный текст изменений 
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формационной системе общего пользования — на официальном сайте Федерального агентства по 
техническому регулированию и метрологии в сети Интернет (www.rst.gov.ru)
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Введение
Требования стандартов комплекса ГОСТ Р 60 распространяются на роботы и робототехнические 

устройства различного назначения. Их целью является повышение интероперабельности роботов и их 
компонентов, а также снижение затрат на их разработку, производство и обслуживание за счет стандар­
тизации и унификации процессов, интерфейсов, узлов и параметров.

Стандарты комплекса ГОСТ Р 60 представляют собой совокупность отдельно издаваемых стан­
дартов. Стандарты данного комплекса относятся к одной из следующих тематических групп: «Общие 
положения, основные понятия, термины и определения», «Технические и эксплуатационные характери­
стики», «Безопасность», «Виды и методы испытаний», «Механические интерфейсы», «Электрические 
интерфейсы», «Коммуникационные интерфейсы», «Методы моделирования и программирования», 
«Методы построения траектории движения (навигация)», «Конструктивные элементы». Стандарты лю­
бой тематической группы могут относиться как ко всем роботам и робототехническим устройствам, так 
и к отдельным группам объектов стандартизации — промышленным роботам в целом, промышленным 
манипуляционным роботам, промышленным транспортным роботам, сервисным роботам в целом, сер­
висным манипуляционным роботам, сервисным мобильным роботам, а также к морским робототехни­
ческим комплексам.

Настоящий стандарт относится к тематической группе «Общие положения, основные понятия, 
термины и определения» и распространяется на сервисные роботы космического назначения.
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Роботы и робототехнические устройства 

РОБОТЫ КОСМИЧЕСКИЕ  

Классификация

Robots and robotic devices. Space robots. Classification

Дата введения — 2023—01—01

1 Область применения
Настоящий стандарт устанавливает классификацию роботов космического назначения.
Требования настоящего стандарта распространяются на класс роботов (робототехнических ком­

плексов и систем), предназначенных для использования в герметичных отсеках космических аппаратов 
и напланетных станций, открытом космическом пространстве и/или на небесных телах.

2 Нормативные ссылки
В настоящем стандарте использованы нормативные ссылки на следующие стандарты:
ГОСТ Р 60.0.0.2 Роботы и робототехнические устройства. Классификация
ГОСТ Р 60.0.0.4 Роботы и робототехнические устройства. Термины и определения
ГОСТ Р 53802 Системы и комплексы космические. Термины и определения

П р и м е ч а н и е  — При пользовании настоящим стандартом целесообразно проверить действие ссылочных 
стандартов в информационной системе общего пользования — на официальном сайте Федерального агентства 
по техническому регулированию и метрологии в сети Интернет или по ежегодному информационному указателю 
«Национальные стандарты», который опубликован по состоянию на 1 января текущего года, и по выпускам 
ежемесячного информационного указателя «Национальные стандарты» за текущий год. Если заменен ссылочный 
стандарт, на который дана недатированная ссылка, то рекомендуется использовать действующую версию этого 
стандарта с учетом всех внесенных в данную версию изменений. Если заменен ссылочный стандарт, на который 
дана датированная ссылка, то рекомендуется использовать версию этого стандарта с указанным выше годом 
утверждения (принятия). Если после утверждения настоящего стандарта в ссылочный стандарт, на который дана 
датированная ссылка, внесено изменение, затрагивающее положение, на которое дана ссылка, то это положение 
рекомендуется применять без учета данного изменения. Если ссылочный стандарт отменен без замены, то 
положение, в котором дана ссылка на него, рекомендуется применять в части, не затрагивающей эту ссылку.

3 Термины и определения
В настоящем стандарте применены термины по ГОСТ Р 60.0.0.4 и ГОСТ Р 53802, а также следу­

ющие термины с соответствующими определениями:
3.1 космический робот: Робот, функционирующий в открытом космическом пространстве, либо 

на небесном теле, либо на внешней поверхности или в герметичных отсеках космического аппарата 
или напланетной станции с целью выполнения задач по назначению.

3.2 космический робототехнический комплекс: Совокупность функционально взаимосвязан­
ных элементов, включая одного или нескольких космических роботов и другие вспомогательные техни-

Издание официальное
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ческие средства космического и наземного базирования, обеспечивающие использование комплекса 
по назначению.

3.3 космическая робототехническая система: Совокупность одного или нескольких робототех­
нических комплексов и других космических комплексов, взаимодействующих между собой для дости­
жения поставленной цели космической миссии.

3.4 напланетный робот: Космический робот, предназначенный для решения целевых задач на 
небесных телах.

П р и м е ч а н и е  — В большинстве случаев напланетный робот является мобильным роботом.

3.5 орбитальный робот: Космический робот, предназначенный для решения целевых задач ор­
битальных (межорбитальных) космических миссий.

4 Общие положения
Космические роботы, космические робототехнические комплексы и космические робототехниче­

ские системы образуют новый класс космической техники. Все технические устройства, принадлежа­
щие к данному классу космической техники, являются средствами робототехнического обеспечения 
космических, орбитальных или напланетных миссий.

Классификация промышленных и сервисных роботов, предназначенных для использования в по­
мещениях и на открытом воздухе в наземных условиях, установлена в ГОСТ Р 60.0.0.2. Настоящий 
стандарт дополняет ГОСТ Р 60.0.0.2, устанавливая классификацию космических роботов.

5 Классификация космических роботов

В настоящем стандарте определена классификация космических роботов по следующим призна­
кам:

- среда применения;
- назначение;
- характер решаемых задач;
- уровень автономности;
- вид движений.
5.1 По среде применения космические роботы подразделяют на следующие категории:
- роботы, работающие внутри герметичных отсеков космических аппаратов;
- роботы, работающие на внешней поверхности космических аппаратов;
- роботы, работающие внутри герметичных модулей напланетных баз;
- роботы, работающие на внешней поверхности небесных тел;
- свободно летающие орбитальные роботы.
5.2 По назначению космические роботы подразделяют на следующие категории:
- роботы-помощники (ассистенты) космонавтов, выполняющие ассистентскую поддержку де­

ятельности космонавтов при выполнении операций в открытом космическом пространстве (внекора- 
бельная деятельность — ВнеКД) и в обитаемых отсеках космических аппаратов или напланетных баз 
(внутри корабельная деятельность — ВнуКД);

- транспортные роботы, предназначенные для перемещения грузов и космонавтов;
- исследовательские роботы, предназначенные для выполнения физико-химических, электромаг­

нитных, радиационных и других исследований в открытом космическом пространстве и на поверхности 
небесных тел;

- технологические роботы, предназначенные для выполнения разнообразных технологических 
операций на орбите или на поверхности небесных тел, включая строительные работы и монтажно-сбо­
рочные операции крупногабаритных космических объектов;

- обслуживающие роботы, предназначенные для технического обслуживания и ремонта космиче­
ских аппаратов и других искусственных космических объектов;

- экологические роботы, предназначенные для вывода с орбиты и/или уничтожения космического 
мусора.

5.3 По характеру решаемых задач, подлежащих автоматизации с применением робототехнических 
средств, космические роботы подразделяют на следующие категории:
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- роботы для орбитального монтажа крупногабаритных космических объектов, включая их транс­
портировку к месту сборки и автоматизацию собственно сборочных операций;

- роботы для проведения строительных работ по созданию инфраструктуры напланетных баз, 
включая выемку и насыпку грунта, подготовку посадочных площадок, расчистку территории и т. п.;

- роботы для обслуживания действующих искусственных орбитальных и напланетных космиче­
ских объектов, включая инспекцию (мониторинг) их технического состояния, замену отдельных функци­
ональных блоков, дозаправку с целью продления срока эксплуатации;

- роботы для перемещения космических объектов с одной орбиты на другую;
- роботы для ассистентской поддержки деятельности космонавтов в обитаемых герметичных от­

секах космических аппаратов и модулей напланетных баз (ВнуКД), открытом космическом простран­
стве на поверхности космических аппаратов и небесных тел (ВнеКД).

5.4 По уровню автономности космические роботы подразделяют на три категории:
- телеуправляемые космические роботы, удаленное управление которыми осуществляет назем­

ный оператор или космонавт (в копирующем или супервизорном режиме);
- частично автономные космические роботы, выполняющие задачи по назначению (или отдель­

ные операции) автономно между сеансами связи с человеком-оператором без его оперативного вме­
шательства;

- автономные космические роботы, выполняющие задачи по назначению без какого-либо внеш­
него воздействия человека.

5.5 По виду движений (перемещение в пространстве и манипуляции) космические роботы 
подразделяют на три категории:

- транспорные роботы, выполняющие только перемещение в пространстве;
- манипуляционные роботы, выполняющие только манипуляции;
- транспортно-манипуляционные роботы, у которых функции перемещения в пространстве и ма­

нипуляции совмещены в едином изделии.
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