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Введение

Технологии безразборного контроля состояния и диагностирования машин включают в себя 
анализ вибрации, инфракрасную термографию, анализ масла и частиц износа, метод акустической 
эмиссии, ультразвуковой контроль и анализ параметров тока двигателя.

Аккуратное и последовательное применение вышеперечисленных методов позволяет в значи­
тельной степени окупить затраты на их введение. Однако эффективность выполнения программ тех­
нического обслуживания в значительной степени зависит от квалификации персонала, выполняющего 
измерения и анализ данных.

Программа обучения, устанавливаемая настоящим стандартом, разработана в целях оценки 
компетентности персонала, включая теоретические знания и практические навыки, в области вибра­
ционного анализа машин (контроля состояния и диагностирования). При подтверждении компетент­
ности от заявителя требуется также подтверждение имеющегося опыта работы в данной области.

Заявители должны ясно представлять себе, что оценка компетентности может быть осуществ­
лена различными способами. При этом, как правило, работодатели и потенциальные заказчики 
склонны больше доверять оценке, сделанной независимым третьим лицом (сертификация). Несколь­
ко ниже степень доверия к оценке, выполненной второй стороной. Наконец, заявитель может приме­
нить данный стандарт в целях самооценки и декларирования компетентности, однако ожидаемое до­
верие к такой оценке со стороны работодателей и потенциальных заказчиков будет наименьшим.

IV
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Н А Ц И О Н А Л Ь Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  Р О С С И Й С К О Й  Ф Е Д Е Р А Ц И И

Контроль состояния и диагностика машин 

ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ И ОЦЕНКЕ ПЕРСОНАЛА 

Часть 2

Вибрационный контроль состояния и диагностика

Condition monitoring and diagnostics ot machines. 
Requirements for qualification and assessment of personnel.

Part 2. Vibration condition monitoring and diagnostics

Дата введения — 2016—12—01

1 Область применения

Настоящий стандарт устанавливает общие требования к квалификации, опыту работы и обуче­
нию персонала, выполняющего работы по контролю состояния и диагностированию машин на основе 
измерений вибрации, а также метод оценки компетентности персонала.

Полученный сертификат или иное свидетельство компетентности является подтверждением 
способности получивших их лиц проводить измерения и анализ вибрации в целях контроля состояния 
и диагностирования с применением широкого диапазона средств измерений.

Стандарт устанавливает четыре категории сертификации, при этом каждой категории соответ­
ствует свой уровень знаний.

2 Нормативная ссылка

В настоящем стандарте использованы нормативные ссылки на следующие стандарты:
ИСО 1925 Вибрация. Балансировка. Словарь (ISO 1925. Mechanical vibration — Balancing — Vo­

cabulary)
ИСО 2041 Вибрация и удар. Словарь (ISO 2041, Mechanical vibration, shock and condition monitor­

ing — Vocabulary)
ИСО 13372 Контроль состояния и диагностика машин. Словарь (ISO 13372. Condition monitoring 

and diagnostics of machines — Vocabulary)
ИСО 18436-1 Контроль состояния и диагностика машин. Требования к квалификации и оценке 

персонала. Часть 1. Требования к органам по оценке и процедурам оценки (ISO 18436-1, Condition 
monitoring and diagnostics of machines — Requirements for qualification and assessment of personnel — 
Part 1: Requirements for assessment bodies and the assessment process)

3 Термины и определения

В настоящем стандарте применены термины по ИСО 1925, ИСО 2041, ИСО 13372 и 
ИСО 18436-1.

4 Классификация персонала в области вибрационного контроля состоя­
ния и диагностики машин

4.1 Общие положения

Кандидат может претендовать на подтверждение его компетентности по одной из категорий, 
установленных в настоящем стандарте, в зависимости от квалификации (см. 4.2—4.5). Им должна 
быть продемонстрирована компетентность в вопросах вибрационного контроля состояния машин и 
диагностики в пределах соответствующей классификационной категории, как указано в приложе­
нии А.

Издание официальное
1
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Классификация специалистов всех категорий осуществляется в пределах заявленной области 
деятельности и ограничений органов по оценке. Допуск таких специалистов к работе осуществляется 
работодателем или заказчиком. Кандидат должен предъявлять рекомендации, основанные на полу­
ченном им обучении и опыте выполненных им работ. Подтвержденная в соответствии с настоящим 
стандартом компетентность не дает специалисту право самостоятельно принимать решения или да­
вать рекомендации в отношении планирования производства, безопасности и эффективности приме­
няемых производственных технологий без консультаций с соответствующими специалистами, мене­
джерами и операторами. Степень свободы специалиста в принимаемых им решениях должна быть 
предметом соглашения с работодателем или заказчиком.

Требования к категории специалиста, а также дополнительные требования к его знаниям в об­
ласти обслуживаемого вида машин, должны быть предметом соглашения между заказчиком и по­
ставщиком услуг. Имеющаяся категория подтверждает наличие у специалиста достаточных знаний, 
способность проводить измерения и интерпретировать их результаты в пределах данной категории. 
Заказчик может потребовать дополнительных доказательств от специалиста (основанных на предше­
ствующем опыте работы и обучении) способности выполнять вибрационный контроль состояния и 
диагностирование машин конкретного вида, поскольку обслуживание таких машин может требовать 
специальных знаний и навыков.

При наличии специальных знаний о проведении анализа вибрации для машин конкретного вида 
специалист может быть допущен к их обслуживанию по решению работодателя или заказчика в пре­
делах, превышающих его категорию.

В 4.2—4.5 перечислены в общем виде основные требования к знаниям и умениям специали­
стов разных категорий. Более подробные рекомендации приведены в таблицах А.1 и А.2.

4.2 Категория I

Лицо, удовлетворяющее требованиям категории I, должно уметь выполнять простейший, обыч­
но одноканальный контроль состояния машин в соответствии с установленными процедурами. Вы­
полняемые им работы должны осуществляться под наблюдением со стороны более опытных сотруд­
ников.

Такой специалист должен обладать, по крайней мере, следующими знаниями и умениями:
a) знать природу и основные особенности появления вибрации машин, иметь представление о 

единицах измерения параметров вибрации:
b) обеспечивать надежный сбор данных:
c) уметь обнаруживать аномалии в собранных данных;
d) уметь восстанавливать заданные установки используемого оборудования для сбора данных, 

передавать данные в компьютеризованную систему анализа;
e) уметь сравнивать общий уровень вибрации или значение одного из ее параметров с предва­

рительно установленными значениями для предупреждения аварийных ситуаций:
f) уметь обнаруживать отклонения от обычных значений параметра вибрации и выявлять тренд 

такого параметра:
д) составлять отчет о результатах визуального контроля обследуемого оборудования.
Специалист категории I не может нести ответственность за:
- выбор преобразователя вибрации, выбор метода анализа или диагностирования:
-  оценку результатов анализа, за исключением сравнения полученных данных с предваритель­

но установленными значениями (например, в целях идентификации соответствия условиям приемки 
или состояний предупреждения и останова).

4.3 Категория II

Лицо, удовлетворяющее требованиям категории II, является квалифицированным специали­
стом. способным выполнять измерения вибрации машин и знающим базовые процедуры анализа ре­
зультатов одноканальных измерений (с использованием или без использования датчика фазы). От 
него требуется впадение знаниями и навыками, которыми обладает специалист категории I. и, кроме 
того, оно должно:

a) определять действия, которые должен совершать специалист категории I при сборе данных в 
рамках плановых процедур мониторинга;

b) знать основные принципы анализа сигналов и уметь определять условия сбора и анализа 
данных в целях вибрационного контроля состояния:

c) уметь проводить простые (одноканальные) испытания на удар с целью определения соб­
ственных частот конструкции машины;
2
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d) уметь классифицировать, интерпретировать и давать оценку результатам испытаний (вклю­
чая приемочные испытания) на соответствие требованиям технических условий и стандартов:

e) уметь определять общие неисправные состояния машины и давать рекомендации относи­
тельно основных корректирующих действий в пределах опыта работы с машинами данного вида, 
включая проведение одноплоскостной балансировки жестких роторов (с учетом и без учеты фазы 
сигнала);

f) осуществлять инструктаж и общее руководство работой специалистов категории I.

4.4 Категория III

Лицо, удовлетворяющее требованиям категории III. обладает знаниями, опытом и умениями, 
требуемыми от специалистов категорий I и II и. кроме того, должно:

a) составлять и внедрять программы планового контроля состояния и внеплановых исследова­
ний в целях обнаружения неисправностей;

b) определять требуемое аппаратурное и программное обеспечение стационарных и перенос­
ных систем контроля вибрации;

c) иметь глубокие знания принципов и методов вибрационного анализа машин и уметь выпол­
нять начальное диагностирование для редко встречающихся неисправностей с применением проце­
дур анализа спектров, временных реализаций и орбит, передаточных характеристик, форм изгибных 
колебаний, огибающих сигнала как в установившемся, так и в переходном режимах работы машины с 
использованием и без использования сигнала с датчика фазы;

d) управлять программами вибрационного контроля, оценивать установленные уровни преду­
преждения. составлять рабочие процедуры контроля и процедуры приемочного контроля по показа­
телям вибрации;

e) инициировать и проверять выполнение корректирующих действий, включая двухплоскостную 
балансировку жестких роторов;

f) предлагать рекомендации по ограничениям работы машин;
д) понимать и при необходимости применять альтернативные технологии контроля состояния 

для подтверждения выводов, полученных при плановом сборе данных, или для дополнительных ис­
следований;

h) осуществлять инструктаж и техническое руководство специалистами категорий I и II. а также, 
по согласованию с работодателем или заказчиком, признавать способность этих специалистов вы­
полнять работы, выходящие за пределы их обычных обязанностей.

Работодатель или заказчик несут ответственность за признание того, что специалист категории 
III обладает необходимыми способностями в управленческой деятельности, включая составление 
бюджетов, экономических обоснований, управлением квалификацией персонала.

4.5 Категория IV

Лицо, удовлетворяющее требованиям категории IV, обладает знаниями, опытом и умениями, 
требуемыми от специалистов категорий I, II и III. Кроме того, оно должно управлять стратегиями кон­
троля состояния и проверять их выполнение.

Работодатель должен рассматривать специалистов категории IV как обладающих обширными 
техническими знаниями и опытом работ в отношении широкого класса машин, возможных ситуаций в 
их работе и обслуживании, а также способностями выбора наиболее подходящих процедур монито­
ринга.

От специалиста категории IV требуется, как минимум:
a) умение применять теорию и методы вибрационных измерений и анализа, включая многока­

нальные измерения, вычисления взаимных спектров, передаточных функций, функций когерентности, 
фазовых соотношений;

b) понимание методов анализа сигнала в частотной и временной областях вместе с ограниче­
ниями этих методов и способность применять их на практике:

c) умение определять собственные частоты, формы изгибных колебаний и коэффициенты 
демпфирования систем и подсистем;

d) способность определять формы изгибных колебаний машин и присоединенных конструкций и 
давать рекомендации по их коррекции;

е) умение применять общепризнанные современные методы вибрационного анализа, иденти­
фикации параметров и обнаружения неисправностей;

f) знать основные принципы динамики системы "ротор — подшипники” и применять их в целях 
диагностирования:

3
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д) способность проводить двухплоскостную балансировку для устранения статического и дина­
мического дисбалансов ротора, в том числе с использованием коэффициентов влияния;

h) способность давать рекомендации по проведению корректирующих действий или внесению 
изменений в конструкцию машины, включая замену отдельных частей или их ремонт, установку виб­
роизоляции. увеличение демпфирования, изменение жесткости или распределения масс;

i) умение интерпретировать и оценивать методы, установленные в технических условиях, стан­
дартах и иных документах;

j) способность распознавать вибрацию, обусловленную пульсацией газа (например, в машинах 
возвратно-поступательного действия или винтовых компрессорах), измерять параметры, связанные с 
пульсацией, и определять меры по ее уменьшению;

k) способность устанавливать рекомендации по внесению изменений в опорную систему маши­
ны и решать другие проблемы, связанные с опорой и фундаментом.

5 Допуск к процедуре оценки компетентности

5.1 Общие положения

Чтобы удовлетворить требованиям настоящего стандарта, кандидат должен обладать соответ­
ствующим образованием, опытом работы, пройти курс обучения в подтверждение способности пони­
мать и использовать основные принципы и методы измерения и анализа вибрации машин согласно 
требованиям раздела 4 и приложения А.

5.2 Образование

От кандидатов не требуется формальных свидетельств полученного образования. Все канди­
даты должны уметь использовать калькулятор с математическими функциями и быть знакомыми с 
принципами работы на персональном компьютере. Кандидат, претендующий на сертификацию по Ка­
тегории III или IV. должен быть знаком с современными технологиями анализа вибрации машин. Для 
таких кандидатов крайне желательно успешное завершение, по крайней мере, первых двух лет обу­
чения в высшем учебном заведении технического профиля или университете.

5.3 Обучение

5.3.1 Основной курс
Для допуска к процедуре подтверждения компетентности в соответствии с настоящим стандар­

том кандидат должен предъявить свидетельство об успешном обучении, основанном на требованиях 
приложения А. Обучение проводят в форме лекций, демонстраций, практических занятий или в фор­
ме контролируемой самоподготовки. Преподаватель должен контролировать успешность освоения 
кандидатом предлагаемого материала. Рекомендуемые минимальные сроки обучения приведены в 
таблице 1.

Т а б л и ц а  1 — Минимальная длительность обучения (в часах)

Категория 1 Категория II Категория III Категория IV

32 70 110 174

Обучение может быть разбито на отдельные этапы, но при этом должны выполняться требова­
ния приложения А. Рекомендуемые источники технической информации приведены в приложении В и 
библиографии". Рекомендуется, чтобы после завершения обучения кандидаты сдавали экзамены, 
подтверждающие усвоение пройденного материала.

5.3.2 Дополнительный курс по машинному оборудованию
Помимо основного курса (таблица 1 и приложение А) рекомендуется, чтобы кандидат прошел 

обучение по курсу «Машины и элементы машин», время обучения по которому составляло, по край­
ней мере, половину времени, указанного в таблице 1.

Указанный курс может быть организован на базе высшего учебного заведения или иной учеб­
ной организации, организации, предоставляющей услуги по дополнительному обучению, а также ра­
ботодателем в целях повышения квалификации своих сотрудников. В этом курсе должны быть рас-

Для удобства пользователей библиография дополнена учебной литературой отечественных авторов 
[22Ц 291.
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смотрены вопросы проектирования, применения, функционирования и технического обслуживания 
машин и их узлов, виды их отказов и причины их появления, а также то. каким образом отказы и неис­
правности разного вида влияют на создаваемую машиной вибрацию. Прохождение дополнительного 
курса должно быть подтверждено соответствующими письменными свидетельствами.

5.4 Опыт работы

Для получения допуска к процедуре сертификации в соответствии с настоящим стандартом 
кандидату следует продемонстрировать, что он имеет достаточный опыт работы в области контроля 
состояния машин и диагностики. В отношении кандидата на присвоение категории IV могут быть сде­
ланы запросы другим лицам, имеющим ту же категорию, или их работодателям.

Минимальные требования к опыту работы показаны в таблице 2.

Т а б л и ц а  2 — Рекомендуемый минимум практического опыта работы кандидата (в месяцах)

Категория I Категория II Категория III Категория IV

6 18 36 60

Для подтверждения компетентности по категории II кандидату необязательно предварительно 
получать категорию I, однако при подтверждении компетентности по категории III или IV, кандидат 
должен обладать свидетельством категории II или III соответственно. С повышением уровня класси­
фикационной категории широта и глубина практического опыта кандидата должны возрастать.

6 Квалификационные экзамены

6.1 Содержание экзамена

Сдавая экзамены по каждой категории, кандидат отвечает на ряд вопросов в течение заданного 
периода времени, как показано в таблице 3. Вопросы должны отвечать темам, указанным в приложе­
нии А. и быть выбраны из общей базы данных, действующей на время проведения экзамена. Вопро­
сы должны быть составлены техническим комитетом соответствующего органа по оценке компетент­
ности.

Т а б л и ц а  3 — Примерные условия экзаменов

Категория Число вопросов Время, ч Проходной балл 
(доля правильных ответов). %

Категория 1 60 2 70
Категория II 100 3 70

Категория III 100 4 70

Категория IV 60 5 70

Вопросы должны быть практического характера даже в том случае, когда они направлены на 
проверку знания кандидатом общих представлений и основ проведения анализа вибрации машин.

Некоторые вопросы могут требовать истолкования графиков и диаграмм. В ходе экзамена кан­
дидат должен продемонстрировать умение выполнять простые математические расчеты с использо­
ванием калькулятора с математическим функциями. Вместе с экзаменационными вопросами по ре­
шению органа по оценке кандидату может быть предоставлена сводка основных формул.

Вопросы для кандидатов на категории III и IV могут требовать как содержательного ответа, так 
и выбора из нескольких предлагаемых вариантов ответа.

Содержание экзаменационных вопросов должно соответствовать содержанию курса по прило­
жению А и длительности обучения по каждой теме курса.

Орган по оценке компетентности может предложить условия размещения кандидатов за уста­
новленную им плату.

6.2 Проведение экзамена

Экзамен проводят в соответствии с ИСО 18436-1 и процедурами, установленными органом по 
оценке.
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Приложение А 
(обязательное)

Содержание учебного курса для персонала 
в области вибрационного контроля состояния и диагностики машин '

Т а б л и ц а  А.1 — Сводная таблица учебных тем

Тема

Учебные часы

Категория

1 II III IV

1 Основы вибрации 6 3 1 4

2 Сбор данных 6 4 2 2

3 Обработка сигналов 2 4 4 8

4 Контроль состояния 2 4 3 1

5 Анализ неисправностей 4 5 6 6
6 Корректирующие действия 2 4 6 16

7 Машинное оборудование 6 4 4 -
8 Приемочные испытания 2 2 2 -
9 Испытания оборудования и диагностика - 2 4 4

10 Ссылочные стандарты - 2 2 2

11 Составление отчетов и документация - 2 2 4

12 Определение степени развития повреждения - 2 2 3

13 Динамика системы 'ротор — подшипники* - - - 14

Общее число часов обучения для данной категории 30 38 38 64

П р и м е ч а н и е  — Указанные в таблице часы по каждой учебной теме являются ориентировочными. 
Органы по обучению и оценке могут самостоятельно оценить важность каждой из учебных тем. Содержание 
разных тем может частично перекрываться.

Учебные центры имеют право расширить программу обучения, в том числе, включить в программу обу­
чения национальные стандарты Российской Федерации.
6
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Приложение В 
(обязательное)

ГОСТ Р ИСО 18436-2—2015

Международные стандарты в области вибрационного контроля состояния
и диагностики машин

Т а б л и ц а  В.1

Стандарты ИСО
Категория

1 II III IV

ИСО 1925 Вибрация. Балансировка. Словарь • • •
ИСО 1940-1 Вибрация. Требования к качеству балансировки жестких рото­
ров. Часть 1. Определение допустимого дисбаланса • • •

ИСО 2017-1 Вибрация и удар. Изоляторы. Часть 1. Применение систем изо­
ляции источника и приемника вибрации •

ИСО 2041 Вибрация, удар и контроль состояния. Словарь • • •
ИСО 2954 Вибрация машин вращательного и возвратно-поступательного 
действия. Требования к средствам измерений для оценки вибрационного 
состояния

•

ИСО 5348 Вибрация и удар. Механическое крепление акселерометров • • •

ИСО 7919-1 Вибрация машин без возвратно-поступательного движения. Из­
мерения на вращающихся валах и критерии оценки состояния. Часть 1. Об­
щее руководство

• • • •

ИСО 7919-2 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерения 
вибрации на вращающихся валах. Часть 2. Стационарные паровые турбины 
и генераторы мощностью более 50 МВт с рабочими частотами вращения 
1500, 1800. 3000 и 3600 мин '

• • •

ИСО 7919-3 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерения 
вибрации на вращающихся валах. Часть 3. Промышленные машинные агре­
гаты

• • •

ИСО 7919-4 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерения 
вибрации на вращающихся валах. Часть 4. Газотурбинные установки с гид­
родинамическими подшипниками

• • •

ИСО 7919-5 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерения 
вибрации на вращающихся валах. Часть 5. Агрегаты гидроэлектростанций и 
насосных станций

• • •

ИСО 8528-9 Генераторы переменного тока с приводом от двигателей внут­
реннего сгорания. Часть 9. Измерения и оценка вибрации

• • •

ИСО 10816-1 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 1. Общее руководство • • • •

ИСО 10816-2 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 2. Стационарные паровые тур­
бины и генераторы мощностью более 50 МВт с рабочими частотами враще­
ния 1500, 1800, 3000 и 3600 мин1

• • •

ИСО 10816-3 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 3. Промышленные машины но­
минальной мощностью свыше 15 кВт и номинальной скоростью вращения от 
120 до 15000 мин на месте их установки

• • •

ИСО 10816-4 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 4. Газотурбинные установки с 
гидродинамическими подшипниками

• • •

ИСО 10816-5 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 5. Агрегаты гидроэлектростан­
ций и насосных станций

• • •
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ИСО 10816-6 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 6. Машины возвратно- 
поступательного действия номинальной мощностью свыше 100 кВт

• • •

ИСО 10816-7 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерения 
вибрации на невращающихся частях. Часть 7. Насосы динамические про­
мышленные. включая измерения на вращающихся валах

♦ • •

ИСО 10816-8 Вибрация. Оценка состояния машин по результатам измерений 
вибрации на невращающихся частях. Часть 8. Поршневые компрессорные 
системы

• • •

ИСО 10817-1 Системы измерений вибрации вращающихся валов. Часть 1. 
Устройства для снятия сигналов относительной и абсолютной вибрации в 
радиальном направлении

• •

ИСО 11342 Вибрация. Методы и критерии балансировки тбких роторов •

ИСО 13372 Контроль состояния и диагностика машин. Словарь • • • •

ИСО 13373-1 Контроль состояния и диагностика машин. Вибрационный кон­
троль состояния машин. Часть 1. Общие методы • • • •

ИСО 13373-2 Контроль состояния и диагностика машин. Вибрационный кон­
троль состояния машин. Часть 2. Обработка, анализ и представление ре­
зультатов измерений вибрации

• • •

ИСО 13374-1 Контроль состояния и диагностика машин. Обработка, переда­
ча и представление данных. Часть 1. Общее руководство

• • •

ИСО 13379-1 Контроль состояния и диагностика машин. Методы интерпре­
тации данных и диагностирования. Часть 1. Общее руководство

• •

ИСО 14694 Вентиляторы промышленные. Требования к качеству баланси­
ровки и уровням вибрации

♦ ♦ • •

ИСО 14695 Вентиляторы промышленные. Методы измерений вибрации • •

ИСО 17359 Контроль состояния и диагностика машин. Общее руководство ♦ • • •

ИСО 18431-1 Вибрация и удар. Обработка сигналов. Часть 1. Общие поло­
жения

• • •

ИСО 18431-2 Вибрация и удар. Обработка сигналов. Часть 2. Временные 
окна для Фурье-анализа сигналов • • •

ИСО 18436-1 Контроль состояния и диагностика машин. Требования к ква­
лификации и оценке персонала. Часть 1. Требования к органам по оценке и 
процедурам оценки

•

ИСО 18436-3 Контроль состояния и диагностика машин. Требования к ква­
лификации и оценке персонала. Часть 3. Требования к учебным организаци­
ям и процессу обучения

•

ИСО 19499 Вибрация. Балансировка. Руководство по применению стандар­
тов в области балансировки

•

ИСО 21940-13 Вибрация. Балансировка роторов. Критерии и меры безопас­
ности при балансировке на месте роторов больших и крупных размеров

•

ИСО 21940-14 Вибрация. Балансировка роторов. Методы оценки погрешно­
стей балансировки

• •

П р и м е ч а н и е  — значок «•* указывает, что данный международный стандарт следует использовать 
при подготовке специалиста данной категории.
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(справочное)
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Сведения о соответствии ссылочных международных стандартов 
национальным стандартам Российской Федерации

Т а б л и ц а  ДА. 1

Обозначение ссылочного 
международного стандарта

Степень
соответствия

Обозначение и наименование 
соответствующего национального стандарта

ИСО 1925 — •

ИСО 2041 ЮТ ГОСТ Р ИСО 2041-2012 «Вибрация, удар и контроль 
технического состояния. Термины и определения»

ИСО 13372 ЮТ ГОСТ Р ИСО 13372-2013 «Контроль состояния и диа­
гностика машин. Термины и определения»

ИСО 18436-1
ют

ГОСТ Р ИСО 18436-1-2015 «Контроль состояния и ди­
агностика машин. Требования к квалификации и оценке 
персонала. Часть 1. Требования к органам по оценке и 
процедурам оценки»

* Соответствующий национальный стандарт отсутствует. До его утверждения рекомендуется использо­
вать перевод на русский язык данного международного стандарта. Перевод данного международного стан­
дарта находится в Федеральном информационном фонде технических регламентов и стандартов.

П р и м е ч а н и е  — В настоящей таблице использовано следующее условное обозначение степени 
соответствия стандартов:

- ЮТ — идентичные стандарты.

31



ГОСТ Р ИСО 18436-2—2015

Библиография

(1J ISO 7626-1, Mechanical vibration and shock — Experimental determination ol mechanical mobility — Part 1: 
Basic terms and detinitions, and transducer specitications

[2] ISO 7626-2, Mechanical vibration and shock — Experimental determination ol mechanical mobility — Part 2: 
Measurements using single-point translation excitation with an attached vibration exciter

[3] ISO 7626-5. Vibration and shock — Experimental determination of mechanical mobility — Part 5: Measurements 
using impact excitation with an exciter which is not attached to the structure

(4| ISO 8579-2, Acceptance code lor gears — Part 2: Determination ol mechanical vibrations ol gear units during 
acceptance testing

{5] ISO 20283-2, Mechanical vibration — Measurement ol vibration on ships — Pari 2: Measurement ol structural 
vibration

[6] ISO 21940-32, Mechanical vibration — Rotor balancing — Part 32: Shalt and litment key convention
[7] Crawford A.R.. & Crawford S. The simplified handbook ol vibration analysis: Vol. 1, Introduction to vibration 

analysis; Vol. 2, Applied vibration analysis. Knoxville. TN: Computational Systems. 1992. 175 p.: 344 p.
[8] Ehrich F.F. ed. Handbook ol rotordynamics. Malabar, FL: Kreiger. 2004.480 p.
{9] Eisenmarm R .C. S r., & Eisenmann R.C. Jr. Machinery malfunction diagnosis and correction: Vibration analysis 

and troubleshooting for the process industries. Upper Saddle River, NJ: Prentice Hall. 1998. 817 p.
[10] Eshleman R .L., & Nagle-Eshleman J. Basic machinery vibrations: An introduction to machine testing, analysis, 

and monitoring. Clarendon Hills. IL: VIPress. 1999
[11] Ewins D.J. Modal testing: Theory, practice, and application. Baldock: Research Studies Press, 2nd edition , 

2000. 562 p. {Mechanical Engineering Research Studies. Vol. 10.)
[12] McConnell К .G.. & Varoto P.S. Vibration testing: Theory and practice. Hoboken. N J: W iley. Second Edition. 

2008. 652 p.
[13] Milts S.R.W. Vibration monitoring and analysis handbook. Northampton: British Institute ol Non-Destructive Test­

ing. 2010. 326 p.
[14] Mitchell J.S. Introduction to machinery analysis and monitoring. Tulsa, OK: PennWell. Second Edition. 1993, 

566 p.
[15] Piersol A.G.. & Paez T.L. eds. Harris' shock and vibration handbook. New York, NY: McGraw-Hill. 2010
[16] Piotrowski J. Shalt alignment handbook. Boca Raton, FL: CRC. Third Edition. 2007. 800 p.
[17] Randall R.B. Vibration-based condition monitoring. Chichester: Wiley. 2011.308 p.
[18] Taylor J.l. The gear analysis handbook: A practical guide for solving vibration problems in gears. Tampa. FL: 

VCI. 2000. 256 p.
[19] Taylor J.l. The vibration analysis handbook: A practical guide (or solving rotating machinery problems. Tampa. 

FL: VCI. 2003. 375 p.
[20] Williams J.H.. Davies A .. D rake P.R. Condition-based maintenance and machine diagnostics. London: Chap­

man & Hall. 1994,187 p.
[21] Wowk V. Machinery vibration: Measurement and analysis. New York, NY: McGraw-Hill, 1991,358 p.
[22] Неразрушающий контроль: Справочник: в 7 т_/Под общ. ред. В.В.Кяюева|'Т.7. Книга 2. Вибродиагности­

ка. — М . Машиностроение. 2005
[23] Барков А.В., Баркова НА.. Азовцев А.Ю. Мониторинг и диагностика роторных машин по вибрации. — 

СПб.: Изд. центр СПбГМТУ. 2000. — 169 с.
[24] Гольдин А.С. Вибрация роторных машин. — М.: Машиностроение. 2000. — 344 с.
[25] Барков А.В., Баркова Н.А. Вибрационная диагностика машин и оборудования. Анализ вибрации: Учеб, 

пособие. — СПб.: СПбГМТУ. 2004. — 156 с.
[26] Карасев В.А., Ройтман А.Б. Доводка эксплуатируемых машин. Вибродиагностические методы. — М.: Ма­

шиностроение. 1986.— 192 с.
[27] Русое В. А  Спектральная вибродиагностика: Методическое пособие/Пермь, 1996. — 174 с.
[28] Костюков В.Н.. Науменко А.П. Основы виброакусгической диагностики и мониторинга машин: Учеб, посо­

бие/ Под ред. В.Н. Костюкова. — Новосибирск: Издательство СО РАН. 2014. — 378 с.
[29] Вибродиагностика / Под ред. Г.Ш. Розенберга. СПб.: ПЭИПК. 2003. — 284 с.
[30] ГОСТ 32106—2013 Контроль состояния и диагностика машин. Мониторинг состояния оборудования опас­

ных производств. Вибрация центробежных насосов и компрессорных агрегатов
[31] ГОСТ Р 56233—2014 Контроль состояния и диагностика машин. Мониторинг состояния оборудования 

опасных производств. Вибрация стационарных поршневых компрессоров

32



ГОСТ Р ИСО 18436-2—2015

УДК 534.322.3.08:006.354 ОКС 03.100.30
17.160

Ключевые слова: персонал, оценка компетентности, обучение, экзамены, вибрационный контроль 
состояния, вибрационная диагностика, машины, квалификационные категории

33



Редактор Л.Б. Базякина 
Корректор Ю.М. Прокофьева 

Компьютерная верстка А.С. Самарина

П одписано а печать 08.02.2016. Форма» 60x8 4У*
Уел. печ. л. 4.66 Тираж  34 экз. За *. 203.

П одготовлено на основе электронной версии, предоставленной разработчиком  стандарта

Ф Г /П  «С ТАН ДАРТИН Ф О РМ о

123995 М осш а. Гранатны й пер.. 4 
www.Qosiinfa.ru inlo® gostinlo.ru

ГОСТ Р ИСО 18436-2-2015

http://www.mosexp.ru# 
http://files.stroyinf.ru/Index/610/61079.htm

