
Ц
ан

в 
3 

ко
п.

f i t ,  OSO- 1

Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  
С О Ю З А  С С Р

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ 
И АВТОМАТИЗАЦИИ. 

СИГНАЛЫ ЧАСТОТНЫЕ 
ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ НЕПРЕРЫВНЫЕ 

ВХОДНЫЕ И ВЫХОДНЫЕ
ГОСТ 26.010—80

Издание официальное

ГОСУДАРСТВЕННЫЙ КОМИТЕТ СССР ПО СТАНДАРТАМ 
М  о  с к  а а

стоимость недвижимости

http://www.mosexp.ru/otsenka_nedvizhimosti.html


У Д К  62— 503 : 006.354 Группа П01

Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  С О Ю З А  С С Р

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И АВТОМАТИЗАЦИИ. 
СИГНАЛЫ ЧАСТОТНЫЕ ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ 
НЕПРЕРЫВНЫЕ ВХОДНЫЕ И ВЫХОДНЫЕ

Measuring and automation devices.
Input and output frequency electric continuous signals

ГОСТ
26.010-80

С рок действия < 01.Ct.82 
до 01.01.93

Несоблюдение стандарта преследуется по замену

1. Настоящий стандарт распространяется на средства измере­
ний и автоматизации (СИД) и устанавливает основные парамет­
ры входных и выходных частотных электрических непрерывных 
сигналов, предназначенных для информационной связи между 
СИД, у которых частота синусоидального или несннусоидального 
напряжения (тока) однозначно соответствует значениям непре­
рывной величины, которую они представляют, а также к пара­
метрам входных и выходных цепей этих СИД.

Стандарт не распространяется на телефонные и телеграфные 
каналы связи с их оборудованием, а также на устройства, согла­
сующие сигналы каналов связи и СИА; на устройства, предназ­
наченные для контроля и регулирования частоты как параметра 
технологического процесса; на приводные устройства исполнитель­
ных механизмов и аппаратуру управления нмн; на СИД, у кото­
рых параметры выходных сигналов н частота их следования од­
нозначно связаны с преобразуемой физической величиной и но 
своей природе не зависят’от конструкции и параметров самого 
устройства, а также преобразователей сигналов этих устройств, 
например на входную частоту датчиков скорости вращения.

2. Зависимость между частотой сигнала / и текущим значе­
нием преобразуемой величины Р должна выражаться формулой

I— !'•>+ Р Р,
Д Р:

где /о — начальное значение частоты, соответствующее нижне­
му предельному значению преобразуемой величины;
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Д/max— диапазон изменения частоты;
Ра — нижнее предельное значение преобразуемой величины; 

ЛЯтах— диапазон изменения преобразуемой величины.
Допускается применять частотные сигналы, у которых измене­

ние периода линейно зависит от разности между текущим и ниж­
ним предельным значениями преобразуемой величины. В этом 
случае начальная частота должна соответствовать предельному 
значению, а Д/т »х — диапазону изменения преобразуемой вели­
чины.

3. Начальное значение частоты /0 и диапазон изменения час­
тоты Ыкл* (для каждого значения/о) следует выбирать из табл. 1.

Ндхпльное значение ЧИСТОТЫ ft о 4 в га до 300 10» ахю 41») »>|)

Диапазон •1 4 4 4 _ _ _ — _
изменения 8 8 8 8 — — — — — —
частоты 16 16 16 — — — — — — * —
Afatx 250 - - — 250 — 250 250 — ' -

500 _ _ 500 500 500 500 —
1000 _ — — — — 1000 1000 1000 —
2000 — _ — — — — 2000 2000 —
•1000 _ _ — .-- — — - • 1000 --
8000 8000

Для начальной частоты, равной нулю, допускается выбирать 
Д/max из ряда 10, 20, 40, 80, 100 кГц.

4. Для измерительных преобразователей класса 0,4 и более 
точных и сопрягаемых с ними устройств допускается:

нелинейная зависимость между частотой (периодом) сигнала 
и значением Р преобразуемой величины. Характер зависимости 
должен быть установлен в стандартах или технических условиях 
ка СИЛ конкретных видов. Начальная частота и диапазон изме­
нения частоты должны соответствовать указанным в табл. I;

не учитывать при определении основной погрешности допускае­
мые (установленные для каждого конкретного измерительного 
преобразователя) отклонения fо и А/mox от указанных в табл. I 
при условии, что значения этого отклонения не превышают 5%.

5. Фазовую нестабильность частотного сигнала, определяемую 
как отклонение действительного значения периода при неизмен­
ном значении преобразуемой величины от его расчетного значе­
ния Т = - у ,  следует выбирать из ряда (1, 2, 5) 10 * Т, где к равно 
2 и 3. и устанавливать в стандартах или технических условиях 
на СИЛ конкретных видов.
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Допускается вместо действительного значения периода исполь­
зовать среднее арифметическое значение за п последовательных 
периодов. В этом случае п следует выбирать из ряда 2, 4, 8. 10. 
20, 40, 80, 100 и указывать в нормативно-технической документа­
ции на СИЛ конкретных видов.

6. Выходные сигналы.
6.1. Амплитуда выходных сигналов синусоидальной формы 

должна быть от 1,0 до 1,6 В.
6.2. Уровни выходных сигналов несинусоилалмюм формы дол­

жны соответствовать указанным в табл. 2.
Таблица 2

Высокий От 2.4 От 1,0 От 8 O r 16 Oi 40
уровень до 5.25 В до 1.6 В до 12 мЛ до 24 мЛ до 60 мЛ

Низкий От 0 От - 1.6 От 0 От 0 Or П
уровень до 0.4 В до 0 В до 0.5 мА до 1 и А до 2,5 у А

Уровни выходных сигналов для изделий с использованием мик­
росхем на МДП-структурах устанавливают в стандартах и техни­
ческих условиях на СИА конкретных групп и видов.

6.3. Значения параметров выходных сигналов по пп. 6.1 и 6.2 
нормируют для значений активного сопротивления нагрузки, уста­
навливаемых в стандартах или технических условиях на СИА 
конкретных видов.

Номинальные значения активного сопротивления выбирают из 
ряда 75. 150, 300, 600, 1400, 6000 Ом с допускаемыми отклоне­
ниями. установленными в стандартах или технических условиях 
на СИЛ конкретных видов.

6.4. Низкое сопротивление для выходных сигналов, формируе­
мых периодическим изменением электрического сопротивления 
выходной цепи, должно быть не более 200 Ом. высокое сопротив­
ление — не менее 50 кОм.

Действительные значения низкого и высокого сопротивлений 
выходных цепей источников сигналов следует определять соот­
ветственно как частные от деления остаточного падения напря­
жения на предельно допускаемый ток и предельно допускаемого 
напряжения на остаточный ток.

Значения предельно допускаемых и остаточных токов к напря­
жений устанавливают в стандартах и технических условиях на 
СИА конкретных видов.

6.5. Для выходных сигналов синусоидальной формы макси­
мально допускаемое отношение высших гармонических составля­
ющих напряжения к напряжению основной гармоники в устано­
вившемся режиме следует выбирать из ряда 10, 5, 2% и устанав­
ливать в стандартах и технических условиях на СИА конкретных 
видов.
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6.6. Для выходных сигналов несинусоидальной формы пара­
метры сигналов должны быть установлены в стандартах и техни­
ческих условиях на СИЛ конкретных видов.

7. Входные сигналы. 1
7.1. Амплитуда входных сигналов сунусоилальной формы дол­

жна находиться в одном из следующих диапазонов: 40—160 мВ; 
160-600 мВ; 0.6-2 ,4  В.

СИА с входными непрерывными частотными сигналами дол­
жны быть рассчитаны на прием сигналов синусоидальной формы, 
амплитуды которых лежат в одном или нескольких смежных диа­
пазонах.

Входные сигналы с амплитудой менее */■» части нижнего пре­
дела диапазона не должны восприниматься приемными устрой­
ствами.

7.2. Уровни входных сигналов несинусоидальной формы долж­
ны соответствовать указанным в табл. 3.

Таблица 3
Высок ай От 2.0 От 0.6 От 6 От 12 От 32
уровень до 5,25 В до 2.4 В до 12 иА до 24 мА до 60 мА

Низкий Or -0 .4 От -2 .4 Or 0 От 0 От 0
уровень до +0.6 В д о +0.15 В до 0.5 кА до I мЛ до 2.5 иА

Уровни входных сигналов СИА с использованием микросхем 
на МДП-структурах устанавливают в стандартах и технических 
условиях на СИА конкретных групп н видов.

7.3. Входные сопротивления устройств с входными частотны­
ми сигналами синусоидальной формы следует оределять как 
частное от деления эффективных значений входного напряжения 
па входной ток, соответствующих минимальной амплитуде вход­
ного сигнала диапазона, выбранного по п. 7.1, к соответствовать 
требованиям п. 6.3.

Для устройств с входными сигналами несинусоидалыюй фор­
мы требования к значениям входного сопротивления и способы их 
определения указывают в стандартах или технических условиях 
на СИЛ конкретных видов.

7 4. СИА, рассчитанные на прием частотных сигналов по п. 6.4, 
должны воспринимать как сигнал низкого уровня подключенную 
ьо входу цепь с активным сопротивлением 1 кОм н менее и как 
сигнал высокого уровня с активным сопротивлением 10 кОм и
более.

В стандартах или технических условиях на СИА конкретных 
видов должны быть указаны следующие параметры:
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при низком сопротивлении цепи, подключенной ко входу, — 
входной ток (с указанием его направления) и предельно допу­
скаемое остаточное напряжение на входе;

при высоком сопротивлении цепи, подключенной ко входу, — 
предельно допускаемый входной ток;

при размыкании цепи, подключенной ко входу. — максималь­
ное напряжение на входе.
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