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Проверен в 1984 г.

Несоблюдение стандарта преследуется по закону

Настоящий стандарт распространяется на электрические ма­
шины и агрегаты с горизонтальной осью вращения, имеющие 
форму исполнения на лапах и непосредственно соединяемые с 
ними'на общем (предпочтительно) основании или на разных ос­
нованиях неэлектрические вращающиеся машины (ведомые или 
ведущие), а также машины фланцевой формы исполнения, встраи­
ваемые в машины других специальных видов крепления (без лап).

Стандарт полностью соответствует СТ СЭВ 4435—83. В стан­
дарте учтены требования рекомендации МС 496—73 (кроме спо­
соба определения допустимой ней а рал дельности), МЭК 72 и МЭК 
72А (п части высот оси вращения).

Стандарт не распространяется на тяговые электрические ма­
шины.

(Измененная редакция, Изм. № 1, 2).

1. НОМИНАЛЬНАЯ ВЫСОТА ОСИ ВРАЩЕНИЯ

1.1. За высоту оси вращения машины А принимают расстояние 
от оси вращения’ до опорной плоскости машины (черт. 1 л 2).

Издание официальное Перепечатка воспрещена
★

•  Переиздание (февраль 1985 г.) с Изменениями .V? 1, 2. утвержденными 
в январе 1982 г., октябре 1984 г. (НУС М  4—62, I—55).
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Толщина регулировочных прокладок, применяемых при уста­
новке машины, в высот}' оси вращения не входит.

Дистанционные прокладки учитываются в высоте оси враще­
ния. если они входят в состав машины.

1.2. Номинальные высоты оси вращения машин должны выби­
раться из рядов предпочтительных чисел R5. R10, R20 и R40 по 
ГОСТ 8032—84 и соответствовать указанным в табл. 1.

Т в б л и а  а 1
Номинальные высоты оси вращении

Электрические квш н яы
Н е ш к *

траческне
маш кпы

Электрические икшины
Неэлек-

трачеекяе
м а а и х ы

R5 ИЮ R20 R«0 R5 RIP R20 R40

2 5 2 5 2 5 2 5 90 9 0
— __ __ 2 6 100 100 100 10Э
— — 2 3 2 8 — 112 112 112
_ 3 0 118
__ 3 2 * 3 2 * 3 2 * __ __ __ 125
— _ — 34 — — 132** 132
_ __ 3 6 * 3 6 * _ — 140

__ 3 8 — __ . . 150
4 0 40 40 4 0 160 160 160 160

__ 4 2 180 180
__ __ 4 5 45 __ __ __ 190
— __ 4 8 — 2 0 0 2 0 0 2 0 0
__ 50 5 0 5 0 — — . 2 1 2
— — — 5 3 — — 2 2 5 * 2 2 3
__ — 5 6 5 6 2 5 0 2 5 0 2 5 0 2 5 0
__ __ __ 6 0 — 2 6 5
6 3 6 3 6 3 6 3 __ __ 2 8 0 2 8 0
__ __ 7) 71 — 3 1 5 3 1 5 3 1 5
__ __ 75 __ — 35.5 3 5 5
__ 80 8 0 8 0 — — — 3 7 5
— — — 8 5 4 0 0 4 0 0 4 0 0 100
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Продолжение табл. I

Электрические маш ины
Н»»л*к-

грнческие
машины Электрические маш ины

Н еы м с-
тркчеекка
маш ины

RS R10 R20 R10 R5 RI0 RM R40

4 2 5 6 7 0
__ — •150 4 5 0 __ __ 7 1 0 7 1 0
— — — 4 7 5 — — _ 7 5 0
— 5 0 0 5 0 0 5 0 0 __ 8 0 0 8 0 0 8 0 0
— — — 5 3 0 — — 8 5 0
— — 5 6 0 5 6 0 — — 5 0 0 9 0 0
— — — 6 0 0 — __ _ 9 5 0

6 3 0 6 3 0 6 3 0 6 3 0 1000 ю о о 1<ХХ> 1С00

• Значения приняты с округлением.
** Значение принято из ряда R40.
Номинальные высоты оси вращения свыше 1000 мм должны 

соответствовать значениям 100 . . .  . 1000, умноженным на 10, а 
для высот оси вращения меньше 25 мм — значениям 25 . . .  . 200, 
деленным на 10.

Допускается использование нулевой высоты оси вращения.
1.1. 1.2. (Измененная редакция, Изм. ЛЬ 2).
1.3. При выборе высот оси вращения электрических машин 

следует предпочитать ряд R5 ряду R 10, ряд R10 ряду R20.

3. УСЛОВНАЯ ВЫСОТА ОСИ ВРАЩЕНИЯ

2.1. Для машин фланцевой формы исполнения встраиваемых 
машин и машин других специальных видов крепления (на припод­
нятых лапах или без лап) устанавливают условную высоту оси 
вращения Л'.

За условную высоту оси вращения машины принимают рас­
стояние от оси вращения до условной опорной плоскости машины 
(черт. 3 и 4).

Буквенные обозначения — по ГОСТ 4541—70.
2.2. Для машин фланцевого исполнения без лап (группа 1МЗ 

и 1М4 по ГОСТ 2479—79), представляющие собой конструктивные 
модификации основного исполнения машин с лапами (группы 1М2 
исполнений 1М 10 н IM 12 по ГОСТ 2479—79), условной высотой 
оси вращения является высота оси вращения основного пополне­
ния.

2.1, 2.2. (Измененная редакция, Изм. № 1).
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2.3. Для машин фланцевого исполнения без лап (группы 1МЗ 
и 1М4 по ГОСТ 2479—79), встраиваемых машин, машин других 
специальных видов крепления без лап, а также машин с припод­
нятыми лапами (исполнений !М (М) II и IM (М) 13 по ГОСТ 
2479—79), не являющихся конструктивными модификациями ма­
шин основного исполнения с лапами. А' принимают равной от 0.51 
до 0,54^зо, где <*эо — диаметр наибольшей окружности, в которую 
впитывается корпус машины.

Вычисленную условную высоту оси вращения округляют до 
ближайшего меньшего значения высоты оси вращения.

(Измененная редакция, Изм. № 1, 2).

3. ПРЕДЕЛЬНЫЕ ОТКЛОНЕНИЯ

3.1. Отклонения от номинальной высоты оси вращения не дол­
жны превышать указанных в табл. 2.

К о и х к ал ь н ая  в и с о к  
оси вращ ения

П редельное отклонение

Электрические в  иеэдектрв- 
ческве маш ины (кроне 

нетлехгрнтесхих динго те- 
л е й ), редукторы  и м схи ш л- 

к ы  гребного вела судов
Н еахеятркчегхяе д ввгвтелв

Н оры вльхая
в  пооышеаоия 

точность
Вы сокая
точность

Н о р м а л ь н о  
я  поаышенийй

ТОЧНОСТЬ
Вы сокая
точность

До 50 - 0 . 4 - 0 . 2 +  0 .4 +  0.2
с«. 5 0  а о 71 - 0 . 5 - 0 . 3 -*•0.5 * 0 , 3

71 > 2 5 0 — 0 ,5 +  0 ,5 _
2 5 0  » 6 3 0 — 1.0 _ +  1.0 _

» 6 3 0  * 1 0 0 0 — 1.5 — +  1,5
» 1000 - 2 . 0 — +  2 .0 —
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3.2. Для электрических машин на приподнятых лапах исполне­
ний IM (М) II и 1М (М) 13 по ГОСТ 2479—79 предельные откло­
нения номинальной высоты оси вращения должны относиться к 
условной высоте оси вращения Л'.

(Измененная редакция, Изм. № 1).

4. «ПАРАЛЛЕЛЬНОСТЬ ОСИ ВРАЩЕНИЯ

4.1. Допуск параллельности оси вращения вала относительно 
опорной плоскости машины, имеющей выступающий конец вала, 
не должна превышать:

0.15 мм на 100 мм длины вала для исполнения нормальной 
точности;

0.07 мм на 100 мм длины вала для исполнения повышенной 
точности;

0,05 мм на 100 мм длины вала для исполнения высокой точ­
ности.

При этом значение иепараллельности, пересчитанное на пол­
ную длину вала машины, не должно превышать абсолютных зна­
чений предельных отклонений, указанных в табл. 2.

Требования иепараллельности оси вращения нс распространя­
ются на машины фланцевой формы исполнения групп 1МЗ и 1М4 
по ГОСТ 2479-79.

(Измененная редакция, Изм. № 1).

5. МЕТОДЫ КОНТРОЛЯ

5.1. Высоту оси эращення и допуск параллельности оси вра­
щения относительно опорной плоскости измеряют на выступающем 
конце вала машины. Измерения проводят в трех положениях вала 
после его поворота на каждые 120°. За результат принимают сред­
нее арифметическое трех измерений.

Если машина имеет два выступающих конца вала, измерения 
высоты оси вращения проводят на каждом конце вала отдельно.

Если машина имеет конический конец вала, измерония прово­
дят с помощью кольца, имеющего наружную цилиндрическую 
поверхность.

(Измененная редакция, Изм. JA I).
5.1.1. Высоту оси вращения вала относительно опорной плос­

кости машины измеряют от середины длины выступающего конца 
вала.

5.1.2. Допуск параллельности оси вращения вала относительно 
опорной плоскости машины измеряют как разность расстояний 
Лц—Ли от опорной плоскости до образующей вала (черт. 5), изме­
ренных индикатором в двух точках выступающего конца вала иа 
расстоянии друг от друга /» и отнесенных к длине вала 100 мм.
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Для определения допуска параллельности на полной длине ва­
ла необходимо полученное выше значение допуска параллельно­
сти умножить на величину //100 (где / — полная длина вала, мм). 

(Измененная редакция, Изм. № 1).

6. ОСНОВНЫЕ ПРАВИЛА СОЕДИНЕНИЯ МАШИН

6.1. Соединение машин, устанавливаемых на общей основании 
(черт. 6), должно выполняться с учетом следующего:

разность высот оси вращения соединяемых машин следует 
устранять регулировочными прокладками;

при соединении нескольких машин раньше следует устанавли­
вать машины, имеющие плюсовый допуск высоты оси вращения.
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