
3 
к

оп
. 

Б
З 

1
2

-8
9

 9
98

Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  
С О Ю З А  С С Р

ОБОРУДОВАНИЕ ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКОЕ

АППАРАТЫ ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ
НАПРАВЛЕНИЕ ДВИЖЕНИЯ ОРГАНОВ УПРАВЛЕНИЯ

ГОСТ 21991-89
(МЭК 4 4 7 -7 4 , СТ СЭВ 6 4 6 4 -8 8 )

Издание официальное

ГОСУДАРСТВЕННЫЙ КОМИТЕТ СССР ПО УПРАВЛЕНИЮ 
КАЧЕСТВОМ ПРОДУКЦИИ И СТАНДАРТАМ 

Москва

проведение энергетического обследования

http://www.mosexp.ru/energeticheskoe-obsledovanie.html


УДК 821.316—5 :008.354 Груша E7I

Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т  С О Ю З А  С С Р

Оборудование влектротехиическое
АППАРАТЫ ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ

Направление движения органов управления

Electrotechnical equipment 
Standard directions of movement for actuators 

which control the operation c l electrical apparatus
ОКП 34 2000

ГОСТ
21991-89

(M9K 447—74. 
CT СЭВ 6464—88)

Срок действия с 01.07.90 
до 01,07.95

I. ВВЕДЕНИЕ

Настоящий стандарт устанавливает связь между направлением 
воздействия руки оператора на орган управления электрическим 
аппаратом и результирующим действием, вызываемым этим воз­
действием, что особенно важно для безопасности, когда ошибочно 
произведенное движение может создать опасную ситуацию или 
когда необходимы частые либо быстрые действия оператора (на­
пример. для кранов, вагонеток и других средств доставки, и, в осо­
бенности, для устройств, обычно используемых потребителем).

Установлено, что стандартные направления движения не могут 
быть строго соблюдены при всех обстоятельствах. Следовательно, 
в исключительных случаях допускаются отклонения от требований 
настоящего стандарта.

2. ОБЛАСТЬ РАСПРОСТРАНЕНИЯ

Настоящий стандарт распространяется на ручные органы уп­
равления (маховики, рукоятки, ручки, вращающиеся кнопки, ры­
чаги. нажимные кнопки, скобы, шнуры и т. д.) электрическими ап­
паратами (регулируемыми резисторами, контроллерами, выключа­
телями нагрузки и др.). Электрические аппараты, управляемые 
таким образом, могут представлять собой самостоятельную функ­
циональную единицу или быть составной частью более крупного 
агрегата электрического или неэлсктрнческого оборудования, на- 
иример, двигателя, электропневматнческих клапанов н сервоси­
стем.
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Для органов управления, кроме ручных, например, для педа­
лей, при необходимости, могут быть установлены дополнительные 
правила.

3. ЦЕЛЬ

Цель настоящего стандарта — дать возможность оператору 
предвидеть направление действия, являющегося результатом воз­
действия в данном направлении на орган управления.

4. ОСНОВНЫЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Воздействия на органы управления и соответствующие резуль­
тирующие действия классифицируют на две группы: 1 и 2. Связь 
между группами такова, что, если результирующим действием 
является перемещение, то рука оператора, насколько это возмож­
но, движется в направлении перемещения.

4.1. В о з д е й с т в и е
Два противоположных воздействия могут быть достигнуты ис­

пользованием:
1) одного органа управления с двумя рабочими направления­

ми движения (например, маховик);
2) ряда органов управления, каждый из которых имеет только 

одно рабочее направление движения (например, нажимные 
кнопки).

В первом случае классификация основана на рабочем направ­
лении движения (см. пп. J, 2 табл. 1а), во втором — на относи­
тельных положениях органов управления (см. пп. 3, 4 табл. 1а).

4.2. Р е з у л ь т и р у ю щ и е  д е й с т в и я
Результирующие действия (во многих случаях механические 

действия), являющиеся результатом воздействия на орган управ­
ления, классифицируют на две группы противоположных действий 
(см. табл. 16).

4.3. С в я з ь  м е ж д у  в о з д е й с т в и е м  и р е з у л ь т и р  у to­
rn и м д е й с т в и е  м

Результирующее действие группы 1 должно вызываться одним 
из воздействий группы I, результирующее действие группы 2 — 
одним из воздействий группы 2.

4.4. П о л о ж е н и е  «Стоп»
Результирующему действию «Стоп» во многих случаях может 

соответствовать определенное положение органа управления.
Положение «Стоп» может находиться п конце перемещений 

органа управления в случаях, когда этот орган управления вызы­
вает результирующие действия группы 1 при движении от поло­
жения «Стоп» и группы 2 — при возвращении к нему, или посере­
дине перемещений органа управления в случаях, когда орган уп-
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Примеры для размещения трех кнопок
Кнопка «Стоп* в конце ряда

Черт. I

Кнопка «Стоп» в середине ряда

Черт. 2

равления вызывает противоположные результирующие действия 
при движении в двух противоположных направлениях от положе­
ния «Стоп».

Для некоторых органов управления (например, для нажимных 
кнопок) кнопка «Стоп» может быть расположена в конце ряда 
или посередине его.

4.5. В случае сомнения относительно результирующего дейст­
вия органа управления (например, если один н тот же орган пре­
дусмотрен для более чем одного результирующего действия или 
имеются несколько аналогичных органов на одном и том же пуль­
те управления), вид каждого из этих результирующих действий 
должен быть ясно обозначен на каждом органе управления или 
около него.

5. ТИПЫ ОРГАНОВ УПРАВЛЕНИЯ

В табл. 2 представлены органы управления различных типов.
На каждом чертеже стрелка показывает направление воздей­

ствия, классифицированного в группе 1. результирующее действие 
которого относится к группе 1 в соответствии с табл. 16.

Предполагается, что направление перемещения органа управ­
ления должно быть определено со стороны оператора, находяще­
гося на рабочем месте, взгляд которого направлен на орган управ- 

2*
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ления. На каждом чертеже место оператора соотвегавуег поло­
жению номера чертежа.

5.1. В р а щ е н и е
Если вращающаяся ручка соединена с угловым указателем, ее 

движение всегда рассматривают как вращение (табл. 2. черт. 1.5).
Движение органа управления от одной из трех основных осей 

к другой, как показано, например, на черт. 1.3 табл. 2, должно 
рассматриваться как вращение.

5.3. Движение, практически параллельное одной из основных 
осей, т. е. одинаково распределяющееся по обе стороны от основ­
ной оси, когда суммарное допустимое угловое перемещение незна­
чительно превышает 120% рассматривают как прямолинейное 
движение (см. табл. 2, черт. 2.2 2.4, 3.2- -3.4, 4.2—4.4).

П р и м е ч а н и е .  В отдельных обоснованных случаях допустимое угловое 
перемещение может достигла 170°.

Если угловое перемещение мало (см. табл. 2, черт. 2.1, 3.1, 4.1 
и 5.1) или же открыта или видна только часть окружности орга­
на управления, такого как маховик, расположенного частично в 
оболочке, или ручка, углубленная в пазу (см. табл. 2, черт. 2.5 и 
3.5). то считают, что орган управления имеет прямолинейное пе­
ремещение.

б. СПЕЦИАЛЬНЫЕ СЛУЧАИ

6.1. « I I о д ъ е  м» и «Спус к »  п р и  п о м о щ и  р ы ч а г а  
Для результирующих действий «подъем» и «спуск», осуществ­

ляемых при помощи рычага, для которого движение руки вперед 
или назад практически горизонтально, рабочее направление дви­
жения, противоположное указанному в табл. 1, является обычным 
и рекомендуется в соответствии с черт. 3.

л  Подъем Спуск ц

Черт. 3
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Т а б л и ц а  1
Классификация движений органов управления, 

соответствующих им результирующих действий и связь между ними

1а) Классификация движений органов управления

Виа орсаза 
) правления

1. Маховик, ру­
коятка, кнопка 
и т. п.

Характер движения 
органа управления

Вращательное 
(см. п. 51)

Рабочее направление 
«онжения органа 

Управления

Группа I

По часовой 
стрелке

Групп* 2

2. Ручка, рычаг 
и т. д. с при­
ближенно прямо­

линейным 
движением 
(см. л. 5.2) •*

По вертикали

По гори­
зонтали

Вправо - 
влево

Вперед 
назад ‘

Вверх ^ Вниз |

Вправо Влево

От опера­
тора 

(нажим)

®

К оператору 
(вытягива­

ние)

0

3. Вид ряда органов управления Характер
движения

Место воздейсгвия для 
получения результирую­

щего действия

4. Ряд ручек, 
нажимных кнопок, 
стержней, шнуром 
и т. д. с противо­
положными резуль­
тирующими дейст­
виями

Один над 
другим

Давление, 
тяга и т. д.

Рядом

-=1 §
|  и |
!§ •=22 ш ^

О

0 - 1
I

I £  : СО ;

Воздействие 
ва правый 

орган
управления

О о

Воздействие 
па левый

орган
управления

О о
* «Подъем» и «спуск» при помощи рычага (см. п. 6.1). 

** Нажимные вытягиваемые кнопки (см. а  6.2).
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16) Классификация результирующих действий
Рыультжрующм действие

Характер р«аул1.тир)«ул»го 
левствня Групп* 1 групп* 2

Изменение физических величин (на­
пряжения. тока, мощности, скорости, 
частоты, силы света, температуры 
и г. д.)

Увеличение Уменьшение

Изменение режима работы Ввод в экеш .3- 
тацию 

Пуск
Ускорение 
Включение алек- 

тричсской цепи 
Зажигание

Вывод кз экс­
плуатации 

Остановка 
Торможение 
Отключение 

электрической цепи 
Гашение

Движение машины или ее исполни- 
телышх органоз относительно основных 
осей машины или рабочего места

Воерх •
Вправо
Вперед (от опе­

ратора)

Вниз •
Влево
Назад (к опера­

тору)

• «Подъем» н «спуск» при помощи рычага (см. а. 6,1).

6.2. К н о п к и  б е з  с а м о в о з в р а т а  (с м е х а н и ч е с к о й  
з а щ е л к о й )

Направление воздействия на нажимные вытягиваемые кнопки 
должно рассматриваться относительно поверхности, в которую 
они вмонтированы:

1) движение от поверхности или вытягивание является воз­
действием группы 1;

2) движение к поверхности или нажим является воздействием 
группы 2, как показано на черт. 4.

Стрелки соответствуют воздействиям 
группы I

Черт. 4
П р и м е ч а н и е .  Диалогичное правило может быть применено к механиче­

ским блокировочным устройствам, иногда встраиваемым в органы упраклеиия 
<ручки или маховики), чтобы предотвратить непредусмотренные или беесмыслек-
«ые действия.
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6.3. Д р у г и е  с л у ч а и
Для случаев, на которые не распространяются требования 

табл. 1, должны, по возможности, соблюдаться правила разд. 4.

7. ИСКЛЮЧЕНИЯ

В обоснованных случаях, когда правила настоящего стандар­
та не могут быть применены (широко распространенная практика 
или по причине безопасности), направление результирующего дей­
ствия, соответствующего воздействию, должно быть четко обозна­
чено на органе управления или около него.
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